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Im Vortrag wird eine neue Methode zur Konstruktion von Gelenkmechanismen
vorgestellt. Eine Bewegung im Raum lässt sich mathematisch als eine Funktion
der Menge der reellen Zahlen (Zeit) in die Gruppe der euklidischen Kongruenz-
transformationen beschreiben. Für eine bestimmte Klasse von Bewegungen (den
sogenannten rationalen Bewegungen) kann diese Funktion durch ein Polynom über
der Koeffizientenalgebra der dualen Quaternionen dargestellt werden. Komposition
von Bewegungen, entspricht der Multiplikation dieser Polynome. Umgekehrt kann
durch Faktorisierung eines solchen Polynoms eine vorgegebene Bewegung in Drehbe-
wegungen zerlegt werden. Dieser Zugang kann zur Erzeugung von übergeschlossenen
Mechanismen verwendet werden.
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